FIMI X8 MINI Kullanim Kilavuzu

Lutfen kullanmadan énce kullanim kilavuzunu dikkatlice okuyun ve kilavuzu ileride
basvurmak Uzere saklayin

Drone'u ugurmadan énce kameranin 6n tarafinda bulunan seffaf koruma
plastigini cikartiniz. Bu koruma plastigi takil haldeyken drone'u ugurmayiniz,
ugus bittikten sonra cihazi kutularken plastigi tekrardan drone'a takabilirsiniz.



Hizmetler ve Destek

FIMI, X8 Mini kullanicilarina yardimci olmak icin 6gretici videolar ve
bilgiler verir:

1. {FIMI X8 MINI Kullanim Kilavuzu

2. {FIMI X8 MINI Hizli Baslangi¢ Kilavuzu)

3. {FIMI X8 MINI Yasal Uyari ve Guvenlik Calistirma Talimatlar)
Kullanicilarin Grint kullanmadan énce egitim videolarini izlemeleri ve
FIMI X8 Mini Yasal Uyari ve Guvenlik Calistirma Talimatlarini dikkatlice
okumalari ve FIMI X8 Mini Hizli Baslangi¢ Kilavuzunu inceleyerek
kullanim surecini 6grenmeleri tavsiye edilir. Daha detayl Urun bilgisi
icin IUtfen FIMI X8 Mini Kullanim Kilavuzuna bakiniz. Lutfen aygit
yazilimini asagidaki baglantidan indirin :

https://www.fimi.com

4. FIMI Mini Uygulamasini indirmek icin lutfen asagidaki QR kodunu
tarayin




Urain Tanitimi

FIMI X8 Mini, uzun ugus suresi, glglu ruzgar direnci, 250g sinifi ultra
hafif tasarim ve uzun mesafeli uzaktan kumanda, akilli ugus, hassas inis
gibi islevleri yerine getiren diger gelismis teknolojilerle donatilmis
yuksek entegre ve katlanabilir bir drone'dur. Dahili 3 eksenli gimbal, 30
fps'de 4K video cekebilen ve gercek zamanli goérintl aktarimi
gergeklestirebilen kameray! sabitler. Kullanimi  kolay APP, tek
dokunusla duzenleme ve hizli baglanti gibi akilli ¢zelliklerle zenginlesir

ve size daha keyifli bir ugus yolculugu sunar.
AR .‘
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Batarya Yedek Pervaneler Tornavida

Paket icerigi

Hava tasiti

Gimbal Kapag! Kablo Talimatlar Vidalar USB-Kablo



Uriine Genel Bakis
1Drone

Saat yonunde pervane Saat yonunun tersine pervane

Inis takimlari Entegre gimbal kamera Motor



Gug dugmesi  Pil seviyesi 1sig1

Optik akis kamerasi

TOF sensoru Sarj girisi

Ucus durum isigi Wi-Fi/RC dugmesi



2 Uzaktan kumanda

Pil seviyesi isiklari Glg dugmesi Mobil tutucu Sag Stick

&

Sol Stick

Stick saklama yuvasi Sarj girisi  Otomatik donus



Cekim dugmesi



Kontrolér Fonksiyonlari

Tuslar Fonksiyon tanimi
Yukselmek icin cubugu ileri itin Algalmak igin
1 Sol Stick cubugu geri gekin. Diger yonlere hareket
edebilmek igin gubugu sagda sola yonlendirin.
Dronu ileri ugurmak icin gubugu ileri itin Dronu
. geri ugurmak igin gubugu geri cekin Dronu sola
2 Right stick ugurmak igin gubugu sola hareket ettirin Drone'u
saga ugurmak igin gubugu saga hareket ettirin
Dugmeye 2 saniyeden fazla uzun basin ve bir bip
3 RTH (Eve D sesi  duydugunuzda drone RTH moduna
(Eve Donts) girecektir. RTH modunu iptal etmek igin
dugmeye kisa basin
4 Fotograf tusu Fotograf cekmek icin kisa basin
5 Video tusu Short press to start / stop recording
6 Kadran Gimbal kameranin egim agisini ayarlayin
Pil seviyesini géruntulemek icin kisa basin
7 Gug tusu Agmak/kapatmak icin kisa basig+uzun basis 2
saniye




t Yukari
H

3

/g Geriye dogru

ileri

Saat yonunln ¢,

Saatyénunde  Sol 4=
karsisi

12
Asagi Geriye dogru
Sol gubuk Sag cubuk

Not: Cubuk modu FIMI Navi Mini uygulamasinda ayarlanabilir. (Varsayilan
Mod 2'dir)



Drone
Ugus Modu:

GPS Modu

Hassas gezinme elde etmek icin drone bir GPS modull ile donatilmistir. Akill
ucus fonksiyonu GPS modunda calisir. Kullanicilar ugus ayarlarinda Spor
Modunu veya Acemi Modunu etkinlestirebilir. Acemi Modu acikken, ucus hizi,
ugus mesafesi, ucus yuksekligi ve RTH yuksekligi sinirlandirilacaktir. Spor
modunda, maksimum ugus hizi 16m/s, maksimum yukselme hizi 5m/s ve
maksimum algalma hizi 3,5m/s'dir.

VPU Modu (Gériintii isleme Birimi Modu)

Ana noktada hassas gezinme ve inis icin drone'a bir Optik Akis modulu de
yerlestirilmistir. VPU modunda akilli ugus islevi desteklenmez. Maksimum
ucus hizi 10 m/s (36 km/s), maksimum yukselme hizi 3 m/s (11 km/s) ve
maksimum alcalma hizi 2 m/s'dir (7 km/s). Drone acik bir dokuya sahip iyi
aydinlatilmis bir zeminin tGzerinde ugarken ve GPS sinyali zayif oldugunda,
otomatik olarak VPU moduna gegecektir.

ATTI Modu (Yukseklik Modu)

GPS sinyali zayif oldugunda veya pusulada parazit oldugunda, drone ATTI
moduna girer. Bu modda, drone yatay olarak striklenmeye baslayabilir ve
akilli ugus modu desteklenmez. Bu nedenle, herhangi bir kaza durumunda,
GPS sinyalinin iyi alindigi agik bir alanda ugmanizi 6neririz. Drone ATTI
moduna girdiginde, lutfen mumkun olan en kisa strede gUvenli bir yere inin.




Drone Isiklari

N
Drone basligi

Drone durumu

Isik durumu

Drone isiklan

Ik kontrol basarisiz

Otomatik kontrol

Pusula hatasi basarisiz
IMU hatas! Kalkis yasak Kirmizi isiklar yaniyor
Kalkis yapamiyor Ucus hatasi

IMU 1sindi

Kendini kontrol etme

Sariisiklar yanip sénUyor
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Pusula kalibrasyonu

Pusula kalibre ediliyor

Yatay yesil isik yanar ve
dikey kirmizi isik yanar

Pusulanin kalibre
edilmesi gerekiyor

Pusulanin kalibre
edilmesi gerekiyor

Kirmizi ve sari 1sik duzenli
araliklarla yanip séntyor

Drone'un RCiile
baglantisi kesiliyor

Sinyal kayboldu

Sartisiklar yanip séner

Kirmiziisiklar hizla yanip

DusUk pil uyarisi Dusuk pil sdner

éﬁ\ﬁyd;é?k Asirt dusak pil sérnnewlrn isiklar cift yanip
Normal kalkis Kalkis Yesil isiklar yanip séner
ATTI modu ATTI modu Kirmiziisiklar yaniyor

Uran yazilimi
glUncellemesi

Uran yazilimi
glncellemesi

Kirmizi ve yesil 1sik duzenli
araliklarla yanip séner.

Telefon ile dogrudan

Durum i1sigi sirayla yanip

baglanti Baglanti séner
Leelsefon ile baglanty! Sinyal kayip Sariisiklar yanip séner
Eslestirme Eslestirme Arka lambalar kapali




Guvenlik Korumasi

Ariza Emniyetli Dénus

Ariza emniyetli geri dénus yalnizca GPS modunda desteklenir. Drone ve
uzaktan kumanda sinyali 2 saniyeden fazla kesildiginde, drone'da yerlesik
ugus kontrol sistemi drone'unuzun kontrolUna devralacak, orijinal ugus
yoluna goére donus yolunu planlayacak, ardindan drone geri ucacak ve ana
noktaya inecektir. Bu islev, yeterli sayida GPS uydusu kilitlenmisse, pusulada
parazit yoksa ve ana nokta dogru sekilde kaydedilmisse tam olarak calisir.
Ariza emniyetli donus sirasinda kablosuz sinyal yeniden baglanirsa, pilot iptal
etmek icin RTH digmesine kisa stre basabilir ve drone mevcut konumda
havada asili kalir.

gecerli yikseklikegeri donis

meveut Inifazdonds intfes: __ % yoksekigi______________
v v iik énce yokselin 4
M % (varsayian ifa 30mdir) |
® ® o®
T ana nokta ana nokta

Dusuk Gug Korumasi
Ugus sirasinda, pil seviyesi yalnizca RTH icin yeterli oldugunda, Uygulama kullanicilara
geri donmelerini tavsiye eder ve drone 10 saniye geri sayimdan sonra otomatik olarak
geri doner. Pil seviyesi sadece inis icin yeterli oldugunda, Uygulama kullanicilara
mumkun olan en kisa strede inmelerini tavsiye eder ve drone 10 saniye geri sayimdan
sonra otomatik olarak iner. Pil seviyesi %15 kullanimda kaldiginda, drone inise
zorlanacaktir.

Kritk dsuk pil dusik pil normal pil seviyesi

] -
0% 10% 15% T le% I 00%

inis pil seviyesi  RTH pil seviyesi meveut pil seviyesi
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Ususa Yasak bolgede gezinmek drone'l otomatik olarak durduracaktir,
havaalanlarinin kenari gibi devlet tarafindan belirlenen kisitli ucus alaninda
otomatik olarak havada duracak ve Uygulama ilgili ipuclarini gésterecektir.
Kullanici, drone'u ugusa yasak bolgenin kenarindan ugurmak icin gubuklari

kullanabilir, ancak drone ugusa yasak bolgeye girmeyecektir.

8¢ Gezinme

/ Ugusayasak bolge ",

Akilli Ugus

Otomatik Kalkis

Kosullar dogru oldugunda, APP araylzUnun sol tarafindaki otomatik kalkis
simgesine dokunun. GPS modunda, drone 4 metre ytkseklige kadar
havalanacak ve cubuk kontrolU icin havada asili kalacaktir. VPU modunda,
drone 1,2 metre yukseklige kadar havalanacak ve cubuk kontrolt igin
havada asili kalacaktir. x am

> &
o
E

GPS Modu VPU Modu

e

Y

Otomatik inis

Kosullar dogru oldugunda, APP arayUzunun sol tarafindaki otomatik inis
simgesine dokunun.

Not: Kullanicilar akilli ugustan ¢ikmak igin RTH digmesine kisa stre
basabilirler.

13



Otomatik Dénus

Drone ugus halindeyken, kullanici drone'u geri dondurmek igin otomatik geri
donus dugmesine uzun slre basabilir. Donus mesafesi 10 metreden az ve
ugus yuksekligi 3 metreden az oldugunda, drone énce 3 metreye yUkselecek
ve ana noktaya donecektir; ugus yUksekligi 3 metreden buyulk veya esitse,
drone dogrudan ana noktaya donecektir.

Drone'un dénlUs mesafesi 10 metreden buyuk veya esit oldugunda ve ugus
yuksekligi 30 metreden az oldugunda, drone 30 metreye yukselecek ve ana
noktaya donecektir; ucus yUksekligi 30 metre veya daha fazlaysa, drone
dogrudan ana noktaya dénecektir. Kullanici ctkmak icin Otomatik Geri Donus
dugmesine basabilir veya APP'ye sola dokunabilir.

Yukseklik

yUkseklik 230m

A

mesafe210m

82 yukseKlik 23m

mesafe < 10m
3m@
yiikseklik < 3m yukseklik <30m
< mesafe < 10m x mesafe=10m
@ Mesafe
ana nokta 10m
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Akilli Parkur

Akilli Takip yalnizca GPS modunda desteklenir. Kullanici, Uygulama
menusinde izleme, Profil veya Kilitlemeyi secebilir. Drone, Uygulama
arayUzunde secilen nesneyi belirli bir mesafeden izleyecektir.

izleme modunda, baslik her zaman hedefe kilitlenecek ve onu arkadan belirli
bir mesafeden izleyecektir.

Baslik

QP

Profil modunda, yonlendirme her zaman hedefe kilitlenecek ve onu yandan
belli bir mesafeden izleyecektir.

% drone ereketvenu Cﬁ{)

v
@, hareketliyon

Z .

Baslik
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Kilit modunda, ugus hizi O ise drone bir yerde duracak ve hedefi 360° takip
edecektir. Kullanici ayrica ugus hizini ayarlayabilir ve drone hedefin etrafinda
belirli bir mesafede ugacaktir.

ucus hizi =0m/s ugus hizi = 0m/s

Not: Akilli izlemede, kullanicilar ugus guvenligini saglamak icin her zaman
izleme yolundaki insanlardan, hayvanlardan ve engellerden kagindiklarindan
emin olmalidir. Kullanicilar bu islevi kullanirken yerel yasa ve yonetmeliklere
uymalidir.

Spiral ugus

Kullanicr uygulamada spiral ugusu seger, merkez noktasini ve yarigapi ayarlar.
Drone, merkez nokta etrafinda varsayilan hizda ugacaktir. Kullanici bir POI
ayarlar, drone POl'Yi kilitleyecek ve cekecektir. Yaricapi ayarlamak icin merkez
noktadan uzaga ucun. Ucus hizini, hareket yonunu ve istikameti ayarlayin. Yon
serbestse, kullanici bir POI etrafinda bir dikdortgen strukleyebilir

16



Merkez noktasi

Cubuklar ugus sirasinda hareket ettirilirse, ugus yUksekligi veya
yaricapl degisecektir. Ornek olarak Mod 2'yi ele alalim:

Yukar! Dar yaricap
1
Saat -
yonanan - w= Saatyonunde Yonve 4w
tersi iz
Asagi Yaricapi genislet
Sol gubuk Sag cubuk



Dokun-ug

Kullanici Uygulamada Tap-fly'l segebilir. Bir hedef se¢mek ve ugus hizini
ayarlamak igin haritaya dokunun, drone duz bir ¢izgide varsayilan bir hizda
oraya ucacaktir. Bir ilgi noktasi ayarlanirsa, kamera POl'ye kilitlenecektir

= Bir hedef segcmek icin haritaya dokunun

= POl etrafinda bir dikdértgen strtklemek icin gérantu araytzine gegin
wUcus yuksekligini ve hizini ayarlama

Drone Varis Noktasi
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Kurs Kilidi

Kullanici Uygulamada Rota Kilidi modunu secebilir. Drone mevcut ugus
yonunu yon olarak kaydeder. Kullanicl, kafa ve gimbal yonunu ayarlamak igin
cubuklari kontrol edebilir, ancak ileri yon degismeden kalir.

Tripod Modu

Drone'nun maksimum hizi1m /s ve maksimum dénus hizi 60 © / s'dir. Tripod
Modunda, daha kararli ve purlzsuz video cekmek igin galisma hassasiyeti
ayni anda dasuralar.

Hava Modu

Cekim videolarinin daha istikrarli ve purtizstiz olmasini saglamak icin fren
mesafesi uzatilimis ve acisal donus hizi sinirlandiriimistir

Not: Rota Kilidi Hava Modunda etkindir, Kullanicilar bunu uygulamada
acabilir
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Spiral Mod
Kullanici Uygulamada Spiral Modu secebilir. Merkezi noktayi ve yaricapi

ayarlayin, drone spiral olarak yukari dogru ugacak ve ayni anda bir video
cekerek bir alan hissi gosterecektir.

m Merkez nokta olarak ayarlamak icin bir noktaya ugun.

= Yarigapi ayarlamak igin merkezi noktadan uzaklasin.

® Aynianda bir video baslatmak ve cekmek igin spiral ydonunu ve ugus mesafesini ayarlayin.
m Kullanici cubuklari hareket ettirirse gorev yarida kesilir.

\ Merkez noktasi
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Tek Tikla Video

BY(kselen ucus: Bir hedef segin ve drone ayarlanan yUkseklige gore hizla yUkselecek ve bir
video cekecektir.

m Dronie ugusu: Bir cekim hedefi secin, ugak ayarlanan mesafeye ve mevcut gimbal agisina
gobre otomatik olarak yukselecek ve uzaga ugacak ve bir video ¢ekecektir.

o Yoringe ucusu: Hedefi secin, ugak mevcut irtifayr koruyacak, hedeften yatay mesafeyi
yarigap olarak alacak, hedefin etrafinda dénecek ve bir video ¢cekecektir.
Spiral ugus: Atis hedefini segin, ugak hedefin UstinU merkez olarak ve hedeften yatay
mesafeyi i¢ dairenin yaricapi olarak alacak, ayarlanan yarigap farkina gore, tek tip bir hiz
icin merkez nokta etrafinda spiral cizecek ve bir video ¢ekecektir.

Tek dokunusla Diizenleme
1. Video materyalini 15 saniyelik kisa bir video olarak tek dokunusla
duzenleyin. 5 sablon ve filtre mevcuttur.
2. Duzenlenen videoyu kaydedin.
3. Calismayi Youtube, Facebook ve Twitter'da paylasin.

Yén Noktasi
Yol noktasi segcme ve rota cizme islemlerinin her ikisi de haritada mevcuttur.
Drone, yol noktasi rotasi boyunca varsayilan bir hizda ucar. Bir ilgi noktasi
ayarlanirsa, kamera ICN'ye kilitlenecektir. Kullanici, ugusta veya haritada
nokta segme, tarihsel rotalar dahil olmak Uzere yol noktalarini ayarlamak icin
bir yol segebilir.
Ugusta nokta segme:

1. Yon noktasi olarak ayarlamak igin drone'u bir noktaya kadar kontrol edin.

2. Ugus yuksekligini ve yénunu ayarlamak icin gubuklari, gimbal agisini
ayarlamak icin kadranlari ve ara noktaya ulasirken eylemleri kullanma. 21



3. Tam ara noktalar hazir oldugunda, lUtfen ucus hizi, yonlendirme yond,
varis noktasindaki eylem dahil olmak Gzere ara noktalarin rota
ozelliklerini ayarlayin.

4. Yol noktalar yarutulUrken POI etkinlestirilir.

Harita Gzerinde nokta segme

1. Yon noktasi eklemek icin haritaya dokunun.

2. Ugus irtifasi ve varis noktasindaki eylem dahil olmak Uzere yon noktasi
niteligini ayarlayin.

3. POl simgesini haritaya surukleyin ve irtifasini ve ilgili yol noktalarini

ayarlayin.
4. Tum yol noktalari hazir oldugunda, lutfen ucus hizini, emniyet eylemini ve

varis noktasindaki eylemi ayarlayin.
5. Yol noktalari yuratulurken POI etkinlestirilir.

Gegmis rotalar
1. "Gegmis" listesine girdikten sonra yol noktalarini ve 6zelliklerini "Favori" Gzerinde

onizleyin.
2. Gergek zamanli yol noktalari takibini baslatmak ve géstermek icin dokunun.
3. Drone havalandiktan sonra tarihi rota olarak ugar.
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SAR Modu

Kullanict APP'de SAR Modunu segebilir. Gergek zamanli GPS koordinatlari ile
drone, kullanicinin arama ve kurtarma yapmasina yardimci olabilir.

Goruntd araylzu: dronun gergek zamanli koordinatini ve zamanini gosterir,
dijital yakinlastirmayi destekler, cevrimici paylasmak icin ekran géruntuleri
Harita arayzU: siradan harita ve uydu haritasinda dronun gercek zamanli
koordinatini ve zamanini gosterir, cevrimici paylasmak icin ekran goruntuleri
Hassas inis

Eve Donus surecinde, optik akis sensért ana noktanin Gzerindeki inis pisti
ozelliklerini eslestirecektir. Basaril bir sekilde eslestikten ra, drone inis
pistine tam olarak inecektir. ﬁ]

Not: Litfen kullanmadan énce uygulamada hassas inisi etkinlestirin. |

Sabit Kanat Modu

Sabit Kanat Modunda, drone yalnizca ileri dogru ucabilir, geriye dogru
ucamaz. Kullanici, asagida gosterildigi gibi ugus hizini ve rotasini kontrol
etmek icin gubuklar kullanabilir (Mod 2).

yukart itin ukari
Asagi itin asag!

Sol cubuk sola gegi: sola don
saga gecis saga don
yukart itin hizlandirin

. asag itin avaslatIN

Sag qubuk sola geg sola dén

saga geci saga dén




Pervaneler
ml (tfen pervaneleri resimde gosterildigi gibi takin ve cikarin.

uGri isaretli pervaneleri, kollar Gzerindeki gri isaretlerle motor montaj tabanina
takin.

mKurulumdan énce saat yonundeki pervaneleri ve saat yonunun tersindeki

mwervaneleri ayirt edin. Kurulum igin bir tornavida kullanmaniz ve vidalarin iyice
kilitlendiginden emin olmaniz gerekir.
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Batarya

m Pili zorlamayin, pil yerine takildiktan sonra bir "tik" sesi gelecektir.
m Pili cikarmak icin alt tokaya basarak pili disari cekmeniz gerekir.

Pil tokas!

Guvenlik ipuglari: Uzun sure kullanmayacaksaniz ltfen pili ayri bir yere
koyun.



ar,
-$ Pilija§ag\da gosterildigi gibi sarj etmek icin USB kablosunu kullanin.
m Sarj olurken pil durum 1s1§1 yanmaya devam eder.
m Sarj islemi tamamlandiginda pil seviyesi isigi séner.
m Pili 5V/2A ile tam sarj etmek 2,5 saat, 9V/2A ile 1,5 saat ve 9V/3A ile 1
saat sUrer.

Not:

1. Sarj cihazinin gucU sarj suresini etkiler. Sarj stresini saglamak igin lUtfen
QC2.0 ve Uzeri protokole sahip sarj cihazi kullanin. PD protokolU hizli sarj
desteklenmez.

2. $arj sicakhgi 5°C~40°C arasinda degisir. Sicaklik bu araligin iistiinde veya altinda
ise pil sarj edilemez
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Acma ve kapatma

= Acmak/kapatmak icin glic digmesine 2 saniye kisa basma+uzun basma.

m Pil seviyesini kontrol etmek igin gl¢ dugmesine kisa sureli basin.
m Lutfen drone'u agmadan énce Wi-Fi/RC gegisini kontrol edin. Wi-Fi/RC
durumunu degistirirseniz drone'u yeniden baslatmaniz gerekir.
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Micro SD karti takin

= Micro SD karti takarken, lGtfen pili ¢ikarin.
m SD kartl SD kart yuvasina yerlestirin.
m SD karti ¢cikarirken, ctkmak igin SD karta basin.
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Gimbal koruyucuyu takin ve ¢ikarin

= Gimbal koruyucuyu gésterildigi gibi takin ve ¢ikarin

Gimbal koruyucuyu ok
yonunde gosterildigi gibi
takin

Gimbal koruyucuyu ok
yoénunde gosterildigi gibi
cikarin
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Gimbal

FIMI X8 MINI, hafif 3 eksenli mekanik gimbal ile en son profesyonel kontrol
algoritmalarini ve + 0,005 ° kontrol dogrulugunu birlestirerek kamera icin
sabit bir cekim platformu saglar. Egim ekseni, varsayilan olarak 10 ° ila -90 °
arasinda edilebilir, uzaktan kumandanin sol kadrani veya Uygulama ile
ayarlanabilir. 1/2,6 ing CMOS sensér, 12M piksel ve 26 mm odak uzakligi ile
donatilmistir. =

Calismna Modu 5o

Drone'a

_yatay
olarak

H /d\ mj Yataydan

Takip et: H U HJJ

Gimbal'n ysnii ile usagin on tarafi arasindaki  Fpy modu:

aq her zaman sabit kalr. Gimbal, birinci sahis ugus deneyimi
saglamak icin ugagin hareketiyle
senkronize olur.
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Uzaktan kumanda
1A¢ma ve kapatma

= Acmak/kapatmak i¢in guc digmesine 2 saniye kisa basma+uzun basin.
= Pil seviyesini kontrol etmek icin kisa basin.

Gug dugmesi

31



2 Sarj
m Uzaktan kumandayi asagida gosterildigi gibi bir gl¢ adaptértne baglayin.
m RC sarjdayken pil seviyesi isiklari yanip séner.
®m RC tamamen sarj oldugunda, pil seviyesi isiklari soner.
m RClyi kapall durumda tamamen sarj etmek yaklasik 2,5 saat surer.
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3 Uzaktan kumandayi baglayin
m Cihazi gésterildigi gibi baglamak igin USB kablosu kullanin.

m Cihazi yerlestirmek icin RC'yi agin.
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4 Video ve Fotograf Cekme

m Fotograf cekmek icin tusa basin. Iki kisa ses duydugunuzda bir fotograf gekilir.
wideo kaydetmek icin kayit dugmesine basin. Kayit, 2 kisa ses duydugunuzda
baslar. Kaydi 4 kisa sesle durdurmak icin tekrar basin.

m Gimbalin egim acisi, sol kadran yukari ve asagdi hareket ettirilerek kontrol
edilebilir.

Video tusu

Fotograf tusu l

Kadran
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5 Stick Kontrolu
(Mod 1)

lleri

Saat yonunun tersine "> Saatyoninde

4
Geriye dogru Asadi
Sol etiket Sag etiket
" (Mod 2) ileri

Saatyonunin tersine 4 =5 Saatyoninde

4
Asadl Geri
Sol etiket Sag etiket
lleri (Mod 3) kan
Sol > Sag Saatyonunun = Saat
tersine yonunde
4 1
Geri Asagi
Sol etiket Sag etiket
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Uzaktan Kumanda Eslestirme

Yeni bir uzaktan kumanda veya drone degistirildiginde, litfen uzaktan kumandayi ve
drone'u asagida gésterildigi gibi tekrar eslestirin:

m Drone'u ve uzaktan kumandayi acin.

m 10 saniye bekleyin, ardindan bip sesini duyana kadar kontrol cihazinin gli¢
dugmesine uzun basin ve isik yanip sénecektir.

= Kuyruk 1sig1 sénene kadar dronun gl digmesine uzun basin.

m RC Gzerindeki gl¢ dugmesi beyaza donduglnde ve drone Gzerindeki kuyruk
15191 yanmaya devam ettiginde kod eslestirme basarili olur.

Gug dugmesine uzun basin. Gug digmesine uzun basin.
°

1. Lutfen eslestirme sirasinda drone ve RC'nin 0,5 m igcinde kaldigindan emin
olun.

2. Drone ve RC'nin pil seviyesinin %10'dan fazla oldugundan emin olun. 36



Uzaktan kumandanin isik durumu

Uzaktan kumanda isiklari

Uzaktan durum

Guc dugmesine kisa basin

Batarya seviyesini kontrol edin

Giris ve ¢ikis

Drone'a bagli degil

Flas yanip sénUyor

Aygit yaziimini eslestirme veya
guncelleme

Isik yanmaya devam ediyor

Baglanti normal

LED1 | LED2 | LED3 | LED4

Pil seviyesi

75% < Pil seviyesi<100%

50% < Pil seviyesi<74%

25% < Pil seviyesi=49%

10% < Pil seviyesi<24%

Uzaktan kumanda pil seviyesinin %10'dan

az oldugunu bildirmek igin bip sesi ¢ikarir.
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UYGULAMA

Fimi Navi Mini uygulamasini indirin ve yUkleyin, bir FIMI kullanici hesabi agin
veya dogrudan uygulamaya girin.

Not: Daha 6zel ugus modlarinin keyfini cikarmak igin kayit olmaniz ve giris
yapmaniz gerekmektedir.

Goruntu Arayuzu
1

8

1. .Giris araylUzine donun

H: Ana ekrana déonmek icin 6gesine dokunun.

2. Gergek zamanl parametre
Ugusta: Drone'un gergek zamanl durumunu gésterir. 38



: Ana noktadan yUkseklik.
: Ana noktadan uzaklik.

: Hava aracinin dikey hizi.

: Hava aracinin yatay hizi.

Tl<
%)

: Pil seviyesi sadece inis icin yeterlidir.

3. Sinyal durumu, pil durumu ve varsayilan ayarlar
PR : Mevcut GPS sinyallerini goéruntuler. 0-6 dusuk sinyal anlamina gelir ve kirmizi
renkte, 7-12 orta sinyal ve sari renkte, 13'ten fazla blyuk sinyal ve beyaz renkte olur.
: RC sinyalini goéruntuleyin. RC ayarina girmek igin Gzerine dokunun.

E : Video iletim sinyalini gérantuleyin.

: Gergek zamanli pil seviyesini géruntuleyin. Pil ayarina girmek icin dokunun.

E : Gergek zamanli pil seviyesini géruntuleyin. Pil ayarina girmek icin dokunun.

4.Kamera
: Kamera modunu degistirin.

: Video kaydetmeye baslamak igin dokunun.

D : Fotograf cekmeye baslamak icin 6gesine dokunun.

: Tek dokunusla video cekmek igin dokunun.

u : Fotograf modu, video modu, tek dokunusla video ve akilli ugus modu

@ : Cekilen fotograflari ve videolari 6nizlemek icin dokunun.
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5.Akill ugus

E : Ara nokta modu, spiral modu, rota modu, tripod modu ve benzeri
cesitli anahtar modlarini degistirin.

: Ugus planlama modu POI, ugus rotasi ve gecmis rotayi ayarlamayi icerir.
: Akill takip; iz takibi, profil takibi ve kilit takibini icerir.

: Spiral ugus.

: Yon noktasi ugusu.

: SAR modu.

: Hava modu.

: Tripod modu.

: Ugus yonu kilitlendi.

: Sabit kanat.

: Zaman aralikli mod.

6.Gimbal ve géruntl parametreleri

: SD kartin kalan ve toplam depolama alanini gosterir.

! : Kamera parametre ayarlari, EV, I1SO, deklansér, video veya fotograf

modunu ayarlamak igin dokunun, ¢ézunurluk, video boyutu, beyaz

- dengesi vb.

: Deklansor parametresini gostermek icin dokunun.

: 1ISO parametresini gostermek icin dokunun.

E : EV parametresini géstermek icin dokunun.
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: Gimbalin mevcut egim acisini gérantileyin, Daha fazla bilgi icin gimbal
Uzerine uzun basin

2 saniyeden daha uzun bir stre dikey olarak asagi dogru hareket
ederse, merkeze donmek igin gimbala cift tiklayin

7. Isik 6lcUmu ve kilitli pozlama
Is1g1 6lcmek veya pozlama degerini kilitlemek icin uygulama Uzerindeki

herhangi bir konuma dokunun.

8. Harita: Drone'un konumunu géruntuler. Arayuzleri suradan degistirin:
6zel harita, yonlendirme topu ve kilavuzlu harita.
Harita arayUzu:




: Drone'u ortalamak icin dokunun.
: Drone'un konumunu géruntuleyin.

: Evin konumunu goéruntaleyin.

: Telefonun konumunu goérantuleyin.
: Yonu duzeltmek icin dokunun.

Haritay! degistir.

: Ana nokta.

. : Kilavuzlu haritaya gegmek igin dokunun.

: Telefonun yonunu temsil eder.

: Drone'un telefona gore konumu. Ve dronun yonu.

: Pusula.

: Mavi alan dronun yonu anlamina gelir.

9.Kisayollar
E : Otomatik kalkis icin dokunun.
n : Drone'u otomatik indirmek icin dokunun.

A : Drone'u geri dondurmek iin dokunun.
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Wi-Fi modu baglantisi:

Drone kapaliyken Wi-Fi/RC dugmesini sekilde gésterildigi gibi saga dogru
hareket ettirin.

Not:

Wi-Fi moduna gegtikten sonra, uzaktan kumanda ve hava araci baglanamaz;
kontrol etmek icin uzaktan kumandayi tekrar kullanmaniz gerekirse, hava
aracini kapatin ve Wi-Fi/RC dugmesini sola kaydirin
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2. Uygulamayi agin, Wi-Fi modunda "baglan "a tiklayin

Basarili baglantidan sonra araylzi goérunttlemek icin APP'deki adimlari izleyin

@ : Sanal tus anahtari

A : Gimbal acisina tiklayin, ayar cubugu sagda acilacaktir , Dikey olarak
asaglya inmek icin gimbal'a 2 saniyeden fazla uzun basin, merkeze
doénmek icin gimbal'‘a cift tiklayin
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Ugus
Drone YonUnu Ayirt Edin

m Gimbal kameranin yan tarafi drone'un kafasidir.
® Durum isigi ile drone yonunu ayirt edin.

Drone yonlendirme

Guvenlik ipuglari: Kullanici, yanlis ydonden kaynaklanan kaza durumunda,

drone'u calistirirken kuyruguna bakmalidir.
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Ucgusa Hazirlanin

m Hava aracinin ve uzaktan kumandanin pilinin yeterli oldugundan emin olun.
= Pervanenin diuzgun takildigindan ve hasar gérmediginden emin olun.

= Kamera merceginin temiz oldugundan emin olun.

= SD kartin takili oldugundan emin olun.

Manuel kalkis/inis

m Her iki cubugu da 3 saniye boyunca iceride sabit tutun, pervaneler ddsnmeye baslar.
m Pervaneler dondukten sonra her iki cubugu da birakin ve drone'u gikarmak igin
sol cubugu sikica yukari dogru itin.

m Drone ucus halindeyken gcubuklari birakin ve drone otomatik olarak havada asili
kalacaktir.

Sag cubuk Sol gubuk Sol gubuk  Sag cubuk
m Drone'u indirmek icin sol cubugu yavasca asagi dogru hareket ettirin.
m Drone yere indiginde, sol gubugu 5 saniye boyunca asagi dogru itin ve basili

Sol cubuk Sag gubuk

Guvenlik ipuglari: Drone'un su gegirmezlik islevi yoktur. Latfen inis
ortamina dikkat edin. Gavenlik icin egimli bir dizleme inis yapmayin.
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Acil bir durumda pervaneleri durdurun

m Motorlar duzgun bir sekilde kapanamadiginda, lUtfen sol cubugu
maksimum aralikta alt ic kisma getirin ve ayni anda 5 saniye boyunca
Otomatik eve dénus dugmesine basin, motorlar duracaktir.

Guvenlik ipuglari: Motorlarin havada durmasini 6nlemek igin yukaridaki
islemi normal ucus sirasinda yapmayin.

47



Ucus icin Dikkat Edilmesi Gerekenler

1. Drone, tam medeni ehliyete sahip 16 yas UstU kisiler icin uygundur.
Drone'u kullanirken insanlardan, hayvanlardan, agaclardan, araclardan ve

-

binalardan biraz uzak durdugunuzdan emin olun. Birisi yaklastiginda lutfen
dikkatli olun.
Drone'u kullanirken havaalanlarindan, demiryollarindan, otoyollardan,

w

yUksek binalardan, elektrik direklerinden ve diger tehlikeli ortamlardan uzak
durun.
Drone'u calistirirken iletisim baz istasyonlari ve yuksek guglu antenler gibi

»>

karmasik elektromanyetik sinyallerin bulundugu alanlardan uzak durun.
Drone'un kalkis noktasina karsilik gelen ugus ylksekligi ve mesafesi, ilgili

B

yonetmelik ve politikalara gore sinirlandirilacaktir.

Bu Uruna yonetmelikler ve politikalar tarafindan yasaklanan yer ve
zamanda kullanmayin.
Kullanicilarin mesru haklarini ve gikarlarini korumak icin, lGtfen kullanirken

N

Urdn guvenlik talimatlarina uyun.

8. Drone'u guglu ruzgarlar, yagmur, kar veya sis gibi kotu hava kosullarinda
calistirmayin.

9. Lutfen drone'u iyi bir GPS sinyali olan genis bir yerde calistirin.

10. Kullanicinin ilk ugusunu deneyimli bir profesyonelin rehberliginde
yapmasi onerilmektedir.
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Bakim ve Kalibrasyon

Uzaktan Kumanda Kalibrasyonu
Cubuk kontroli ve drone ugusu arasinda tutarsizliklar tespit ettiginizde
lutfen uzaktan kumandayi kalibre etmeyi deneyin. Uzaktan kumanda
menusunde "RC Kalibrasyonu "nu secin Merkezi kalibre etmek icin "Baslat "a
dokunun, cubuklari hareket ettirmeyin Merkez kalibrasyonu basaril
oldugunda c¢ubuk kalibrasyonuna gecin Cubuk kalibrasyonu basarili
oldugunda kadran kalibrasyonuna gegin Not: Uzaktan kumanday: kalibre
etmeden once lutfen drone'un gicind kapatin.

RC kalibrasyonu ugus sirasinda kullanilamaz
Pusula Kalibrasyonu
Manyetik alan degisirse, ucus guvenligini saglamak igin pusulanin yeniden
kalibre edilmesi gerekir. Drone'un pusulasinin kalibre edilmesi gerekiyorsa,
Uygulama ilgili ipuglari ve rehberlik verecektir. Ugus kontrol menusine
girdikten sonra, lutfen "pusula kalibrasyonu" nu secin ve ardindan
Uygulamadaki istemlere gore kalibre edin.
Not: Lutfen kalibrasyondan 6nce drone'u baglayin. Pusula kalibrasyonu
degildir ucus sirasinda kullanilabilir.
Gimbal Kalibrasyonu
"Gimbal calibration" secenegine tiklayin ve gimbal ayarlari menutsindeki
kalibrasyon sayfasina girin. Drone dlzgun bir sekilde yerlestirildikten sonra
kalibrasyonu baslatmak icin tiklayin. Kalibrasyon islemi sirasinda drone'u
hareket ettirmeyin. Kalibrasyon tamamlandiktan sonra Uygulama
arayUzunde "Kalibrasyon basarili" mesaji géruntulenir. Uygulama arayGzi
"Kalibrasyon basarisiz" gosterirse, lutfen yeniden kalibre edin. 49
Not: Gimbal kalibrasyonu ugus sirasinda mevcut degildir.



Pervane Bakimi
Pervaneler asinan parcalardir. Hasar goérduklerinde, ucus gavenligi ve
verimliligi saglamak i¢in zamaninda degistirin.

Batarya Bakimi
Pili atese atmayin; Pili hirpalamayin; Lityum pilin kapasitesi dustk sicaklik
kosullarinda énemli ¢lgtde azalir. Pili O derecenin altindayken kullanmayin.

Pili yakici glinesin altina koymayin.

Gimbal Bakimi

Drone ile entegre olan X8 MINI'nin gimbalinin sékulmesine gerek yoktur.
Lutfen drone'u saklarken kamerayi cizmemeye dikkat edin. Daha iyi géruntu
kalitesi icin lUtfen kamerayi temiz tutun.

Otomatik Kontrol
Drone acildiginda drone kendi kendine kontrole girer. Kendi kendine kontrol

basarisiz olursa, Uygulama ilgili ipuglarini agacaktir.

Uriin Yazilim Yiikseltme

Lutfen aygit yazihmi striamunt duzenli olarak kontrol edin, yeni sirtm Fimi
Navi Uygulamasi tarafindan guncellenerek kullanicilardan guncelleme
yapmalari istenecektir. Uygulama drone ve uzaktan kumanda ile
baglandiginda lutfen yeni aygit yazilimini indirin
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Drone Ozellikleri

Drone
Urdn modeli: FMWRI04A7
Maksimum yikselme hizi: 5m/s
Maksimum algalma hizi: 3,5 m/s
Maksimum ugus hizi: 16m/s
Calisma sicakligi: 0~40CUygun
rakim: =4000m
FCC ID: 2AYVYFMWRI04A7
Calisma frekansi: 5.725-5.825GHz
Boyutlar: 145x85x56mm (katlanmis)
200x145x56mm (katlanmamis)
Uydu konumlandirma sistemleri:
GPS/GLONASS/BEIDOU/GALILEO

Gezinme hassasiyeti:

Uzaktan kumanda

Net agirlik : Yaklasik 260g
Boyutlar: 165x89x47mm Calisma
frekansi : 5.725-5.825GHz Tur : Sarj
edilebilir lityum pil Pil voltaji:
3500mAh

Nominal gerilim: 3.7V

Giris 5V 2A =

Maksimum iletim mesafesi:
Yaklasik 8000m Calisma sicakligr:
0~40°CUygun rakim : <4000m
FCC ID: 2AYVYFMYKQO4A7

Dikey+0,Im (TOF sensoéri galisma arahigi dahilinde)

+0,5m(GPS konumlandirma etkin

oldugunda) Yatay: 1,5
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Gimbal kamera

Kontrol edilebilir donus araligi: 10° ~ -90°
(Pitch) Agisal titresim araligr : £0.005°
Lens: FOV81,1°

Kamera diyafram acikligi @ f2.0

3,54 mm
Esdeger odak mesafesi : 26 mm
Sensér :1/2,5" CMOS

Etkili pikseller : 12M piksel

I1SO araligi : 100-3200

Maksimum video ¢6zanurlugu :
3840x2160130fpsI25fpsI24fps
Maksimum bit hizi : 100Mbps

Dosya sistemi : FAT32

Resim formati: IPG

Video formati : MP4

Onerilen SD Kkart :

Micro SD (U3 sinifi ve Uzeri) 8~256GB

Kamera odak mesafesi :

Not:

Akilli Ugus Bataryasi Plus
Tip : Li-ion 2S

Agirlik: 106g

Kapasite: 3100mAh

Gerilim : 72V

Sinirlivoltaj : 8,4V

Enerji : 22,32Wh

Uygun sarj sicakhgi: 5~40°C

Akilli Ugus Bataryasi
Tip: LiPo 28

Agirlik: 869

Kapasite : 2200mAh

Gerilim : 7,7V

Sinirli voltaj : 8,8V

Enerji: 16,94Wh

Uygun sarj sicakligi: 5~40°C

*Uzaktan kontrol mesafesi agik alanda ve parazit olmadan 9 km'ye (FCC) ulagir.
Yukaridaki tUm testler ve veriler FIMI laboratuvarindan alinmistir. Gergek kullanimda
isletim ve parazit nedeniyle hatalar olusabilir.

cevresel degisiklikler.
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MTOM Bildirimi

FIMI X8 MINI bir quadrotor drone'dur. FIMI X8 MINI'nin (Model: FMWRJ04A7)
Maksimum Kalkis Kutlesi (MTOM), FIMI X8 MINI Akilli Ugus Pili (86 g), pervaneler ve
CO gereksinimine uygun bir mikro SD kart dahil olmak tzere 245 g'dir.
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