FIMI MINI 3 Kullanim Kilavuzu

Ltitfen kullanmadan &nce kullanim kilavuzunu dikkatlice okuyun ve kilavuzu ileride bagvurmak tizere
saklayin



Hizmetler ve Destek

FIMI, FIMI MINI 3 kullanicilarina 6gretici videolar ve asagidaki bilgileri saglar

1. {FIMI MINI 3 Kullanim Kilavuzu)

2. {FIMI MINI 3 Hizli Baslangig Kilavuzu )

3. {FIMI MINI 3 Yasal Uyari ve Giivenlik Kullanim Talimatlari)

Kullanicilarin Griinti kullanmadan 6nce egitim videolarini izlemeleri ve FIMI MINI 3
Yasal Uyari ve Giivenlik Kullanim Talimatlarini dikkatlice okumalari ve FIMI MINI 3
Hizli Baslangi¢ Kilavuzunu inceleyerek kullanim sirecini 6grenmeleri tavsiye edilir.
Daha ayrintili Girtin bilgisi igin ltitfen FIMI MINI 3 Kullanim Kilavuzuna bakin.

Lutfen aygit yaziimini asagidaki baglantidan indirin : https://www.fimi.com

4. FIMI Navi Mini Uygulamasini indirmek icin lttfen asagidaki QR kodunu tarayin




Urlin Tanitimi

FIMI MINI 3, uzun dayanikhlik, giiclii riizgar direnci ve 250 g agiriginda hafif bir
govdeye sahip, son derece entegre bir katlanabilir mini quadcopterdir. Yiiksek
hassasiyetli tic eksenli mekanik stabilizasyon gimbal ve yiiksek hizli gériinti isleme
cipiile istikrarli ve piirtizsiiz 4K 60fps gériintuler yakalar. Yiiksek ¢oztinrltikli
gercek zamanli video iletimi sunarak uzun mesafeli ucuslari endiselenmeden
miimkiin kilar. Bir uzaktan kumanda ile eslestirildiginde tasimasi ve calistirmasi
kolaydir. Uygulama aray(izii basit ve kullanici dostudur, eklenen Al stiper gece
videosu ve 8K hizlandirimis kayit islevleri ile daha keyifli bir kullanici deneyimi icin

kullanimi basitlestirir.
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Gimbal Kapagr Kablo Talimatlar Vidalar USB-Kablo

Paket icerigi
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Uriine Genel Bakig

1 Drone

Saat yéniinde pervane Saat yoniniin tersine

1 pervane
-
- \

6
inis takimlari Entegre gimbal kamera Motor



Glig diigmesi  Pil seviyesi 15131

Optik akis kamerasi

TOF sensori Sarj baglanti noktasi

Ugus durum i1s1g1



2 Uzaktan kumanda

Pil seviyesi isiklari G diigmesi Mobil tutucu Sag Cubuk
/&9

Sol Cubuk

Cubuk depolama yuvasi Sarj baglanti noktasi  Otomatik déniis



@
4]
£

=)

=}

°

g

<



Denetleyici islevleri

Diigmeler Islev agiklamas!
Yiikselmek icin cubugu ileri itin
7 Sol cubuk Alcalmak icin c.ubugu ?en cekin ) B
Sapma CCW icin cubugu sola ve saga hareket ettirin
Sapma CW icin hastayi saga hareket ettirin
Dronu ileri itmek icin qubugu ileri itin, Dronu geri itmek
. (ugurmak) icin ubugu geri gekin, Dronu sola yuvarlamak
2 Sag subuk (ucurmak) icin cubugu sola hareket ettirin, Dronu saga
yuvarlamak (ugurmak) icin cubugu saga hareket ettirin
Dugmeye 2 saniyeden fazla uzun basin ve bir bip sesi
3 RTH (Eve Déniis) duydugunuzda drone RTH moduna girecektir. RTH
modunu iptal etmek icin digmeye kisa basin
4 Fotograf diigmesi Resmi cekmek igin kisa basin
5 Video diigmesi Kaydi baslatmak / durdurmak icin kisa basin
6 Arama Gimbal kameranin egim agisini ayarlama
N . Pil seviyesini gériintiilemek icin kisa basis Giicti agmak/
7 Glig dugmesi kapatmak icin kisa basis+uzun basis 2 saniye




t Yukari
Geriye dogru
/)’ ly

3

Yukan
]

Saat yoniiniin
y -

N Saat yonlinde Sol
tersi

Asagi Geriye dogru
Sol cubuk Sag qubuk

Not: Cubuk modu FIMI Navi Mini uygulamasinda ayarlanabilir. (Varsayilan Mod 2'dir)
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Drone

Ucus Modu: GPS Modu Hassas gezinme elde etmek icin drone bir GPS modiilii ile
donatilmistir.

Akilli ugus fonksiyonu GPS modunda calisir. Kullanicilar ugus ayarlarinda Spor Modunu veya
Baslangi¢ Modunu etkinlestirebilir. Acemi Modu agikken, ugus hizi, ugus mesafesi, ugus
yuksekligi ve RTH yuksekligi sinirlandinlacaktir. Spor modunda, maksimum ugus hizi 18m/s,
maksimum yiikselme hizi 5m/s ve maksimum algalma hizi 3,5m/s'dir. VPU Modu (Gorinti
isleme Birimi Modu) Ana noktada hassas gezinme ve inis icin drone'da bir Optik Akis moduili
de yerlesiktir. VPU modunda akilli ugus islevi desteklenmez. Maksimum ugus hiz1 10 m/s (36
km/s), maksimum yiikselme hizi 3 m/s (11 km/s) ve maksimum alcalma hizi 2 m/s'dir (7 km/s).
Drone, acik bir dokuya sahip iyi aydinlatiimis bir zeminin tizerinde ucarken ve GPS sinyali
zayif oldugunda, otomatik olarak VPU moduna gegecektir.

ATTI Modu (irtifa Modu)

Hava araci zayif GPS veya optik akis sinyalleri altinda ATTI moduna girdiginde, maksimum ugus
hizi 18m/s, maksimum yiikselme hizi 5m/s ve maksimum alcalma hizi 3,5m/s'dir. ATTI modunda,
hava araci yatay yonde siriiklenebilir ve akilli ugus islevlerini desteklemez. Bu nedenle, kazalari
onlemek icin kullanicilar GPS sinyallerinin iyi oldugu yerleri ve ugus icin acik alani segmelidir. Ugak
ATTI moduna girdiginde, liitfen miimkiin olan en kisa stirede giivenli bir yere indirin. Not: 2400
metre yiiksekligin tizerinde, ugus modu etkisiz hale gelecektir.



Drone Isiklar

Drone 151g1
Isik durumu Drone durumu
1| san ik azaliyor ve sniiyor Kendi kendini kontrol etme

Drone yerde: Kendi kendine kontrol basarisiz

2 | Kirmiziisik yaniyor

Drone uguyor: Tutum Modu
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Kirmizi ve sari isiklar yanip séner

Pusulay kalibre edin

Yesil 1sik iki kez yanip soniiyor

Ugmaya hazir/ugusta

Kirmiz1 151k iki kez yanip séniyor

Diisiik pil uyarilari

Kirmiz 151k hizla yanip sniyor

Cok diisiik pil uyanisi, miimkiin olan en kisa stirede inin

Kirmiz1 ve yesil isiklar yanip séner

Uriin yaziiminin giincellenmesi

o|vN|lo|lo|s]|w

Tim igiklar kapali

Drone RC'ye baglaniyor




Guivenlik Korumasi
Ariza Emniyetli Doni
Ariza emniyetli geri donis yalnizca GPS modunda desteklenir. Drone ve uzaktan kumanda
sinyali 2 saniyeden fazla kesildiginde, drone'da yerlesik ucus kontrol sistemi drone'unuzun
kontroliinii devralacak, orijinal ugus yoluna gére dénus yolunu planlayacak, ardindan drone
geri ucacak ve ana noktaya inecektir. Bu islev, yeterli sayida GPS uydusu kilitlenmisse,
pusulada parazit yoksa ve ana nokta dogru sekilde kaydedilmisse tam olarak calisir. Ariza
emniyetli donis sirasinda kablosuz sinyal yeniden baglanirsa, pilot iptal etmek igin RTH
dlgmesine kisa stire basabilir ve drone mevcut konumda havada asili kalir.

meveut itifazdans irtifasi %2 meveut irtifa<return irtifa 52

i i Once yikselin A

v v

52 Y (varsayilan yikseklik 30mdir) |

® ® £
home point home point

Diistik Gli¢ Korumasi

Ugus sirasinda, pil seviyesi yalnizca RTH icin yeterli oldugunda, Uygulama kullanicilara geri
donmelerini tavsiye eder ve drone 10 saniye geri sayimdan sonra otomatik olarak geri déner.
Pil seviyesi sadece inis icin yeterli oldugunda, Uygulama kullanicilara miimkin olan en kisa
stirede inmelerini tavsiye eder ve drone 10 saniye geri sayimdan sonra otomatik olarak iner. Pil
seviyesi %15 kullanimda kaldiginda, drone inise zorlanacaktir.

Ktk sk pil ik pil normal pil seviyesi

1009
0% 10% 15% 30% 00%

inis batarya seviyesi  RTH pil seviyes mevut pil seviyesi
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Ugusa Yasak Bolgenin Kiyisinda Gezinmek

Drone, havaalanlarinin kenari gibi devlet tarafindan belirlenen kisitli ugus alaninda otomatik
olarak havada duracak ve Uygulama ilgili ipuglarini gésterecektir. Kullanici, drone'u ugusa
yasak bolgenin kenarindan ucurmak icin qubuklan kullanabilir, ancak drone ugusa yasak
bélgeye girmeyecektir.

S0 Hover

Ucusayasakbolge

Akilli Ugus

Otomatik Kalkisg

Kosullar dogru oldugunda, APP arayziiniin sol tarafindaki otomatik kalkis simgesine
dokunun. GPS modunda, drone 4 metre yiikseklige kadar havalanacak ve cubuk kontroli
icin havada asili kalacaktir. VPU modunda, drone 1,2 metre yiikseklige kalkacak ve qubuk
kontrolii icin havada asili kalacaktir.

XAm

GPS Modu VPU Modu

e

3 1.2m
-
.

Otomatik inig
Kosullar dogru oldugunda, APP arayiiziinin sol tarafindaki otomatik inis simgesine dokunun.
Not: Kullanicilar akill ugustan ¢ikmak icin RTH diigmesine kisa stire basabilirler.
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Otomatik Donlis

Drone ugus halindeyken, kullanici drone'u geri dondiirmek icin otomatik geri donus
diigmesine uzun stire basabilir. Dénlis mesafesi 10 metreden az ve ugus yiiksekligi 3
metreden az oldugunda, drone énce 3 metreye yiikselecek ve ana noktaya donecektir; ugus
ylksekligi 3 metreden biiyiik veya esitse, drone dogrudan ana noktaya dénecektir.

is mesafesi 10 metreden biiy(k veya esit oldugunda ve ugus yiiksekligi 30
metreden az oldugunda, drone 30 metreye yiikselecek ve ana noktaya geri dénecektir; ugus
ytiksekligi 30 metre veya daha fazlaysa, drone dogrudan ana noktaya geri dénecektir. Kullanici
gikmak icin Otomatik Geri Déniis digmesine basabilir veya APP'ye sola dokunabilir.

Yikseklik

5 yitkseklik 230m

A

mesafe=10m

5 yiikseklik 23m

mesafe < 10m
3m@
yikseklik < 3m ylikseklik <30m
mesafe < 10m | mesafez10m
A 7Y Mesafe
home point 10m
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Akilli Parkur

Akilli Takip yalnizca GPS modunda desteklenir. Kullanici, Uygulama meniisiinde iz, Profil veya
Kilit secenegini belirleyebilir.

Drone, Uygulama arayiiziinde secilen nesneyi belirli bir mesafeden izleyecektir. izleme
modunda, baslik her zaman hedefe kilitlenecek ve onu arkadan belirli bir mesafeden
izleyecektir.

Profil modunda, yonlendirme her zaman hedefe kilitlenecek ve onu yandan belli bir
mesafeden izleyecektir.

Baslik

15



Kilit modunda, ugus hizi 0 ise drone bir yerde duracak ve hedefi 360° takip edecektir. Kullanici
ayrica ugus hizini ayarlayabilir ve drone hedefin etrafinda belirli bir mesafede ucacaktir.

ugus hizi =0m/s ugus hizi = 0m/s

Not: Akilli izlemede, kullanicilar ugus giivenligini saglamak icin her zaman izleme yolundaki
insanlardan, hayvanlardan ve engellerden kagindiklarindan emin olmalidir. Kullanicilar bu

islevi kullanirken yerel yasa ve yonetmeliklere uymalidir.

Spiral ugug

Kullanici uygulamada spiral ugusu secer, merkez noktasini ve yaricap! ayarlar. Drone, merkez
nokta etrafinda varsayilan bir hizda ucacaktir. Kullanici bir POl ayarlar, drone POL'i kilitleyecek ve
cekecektir. Yaricapi ayarlamak icin merkez noktadan uzaga ugun. Ugus hizini, hareket yénii
istikameti ayarlayin. Yon serbestse, kullanici bir POI etrafinda bir dikdértgen stiriikleyebilir
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Merkez noktas!

Cubuklar ugus sirasinda hareket ettirilirse, ugus ytksekligi veya yaricapi
degisecektir. Ornek olarak Mod 2'yi ele alalim:

Yukari Dar yaricap

Saat yénﬁnﬂg_

w=p Saatyoniinde Ysn&Hiz "
tersi = -

Asad Yaricapi genisletin
Sol cubuk Sag qubuk
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Tap-fly

Kullanici Uygulamada Tap-fly' secebilir. Bir hedef segmek ve ucus hizini ayarlamak icin
haritaya dokunun, drone diiz bir izgide varsayilan bir hizda oraya ucacaktir. Bir ilgi noktasi
ayarlanirsa, kamera POl'ye kilitlenecektir

® Tap the map to choose a destination

= PO etrafinda bir dikdértgen stiriiklemek icin goriintii arayiiziine gegin

m Ugus yiiksekligini ve hizini ayarlama
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Kurs Kilidi

Kullanici Uygulamada Rota Kilidi modunu secebilir. Drone mevcut ugus yoniini yon olarak
kaydeder. Kullanici, bas ve gimbal yontini ayarlamak icin cubuklari kontrol edebilir, ancak
ileri yon degismeden kalir.

Tripod Modu

Drone'nun maksimum hizi 1m /s ve maksimum déntis hizi 60 °/ s'dir. Tripod
Modunda, daha kararli ve piiriizsiiz video cekmek icin calisma hassasiyeti ayni anda
diisdirilir.

Hava Modu
Cekim videolarinin daha istikrarli ve pirtizsiiz olmasini saglamak icin fren mesafesi

uzatilmis ve agisal donts hizi sinirlandinimistir

Not: Rota Kilidi Hava Modunda etkindir, Kullanicilar bunu APP'de acabilir
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Spiral Mod
Kullanici Uygulamada Spiral Modu segebilir. Merkezi noktayi ve yaricapi ayarlayin, drone
spiral olarak yukar dogru ugacak ve ayni anda bir video gekerek bir alan hissi gosterecektir.

m Merkez nokta olarak ayarlamak icin bir noktaya ucun.

® Yaricapi ayarlamak icin merkezi noktadan uzaklasin.

= Aynianda bir video baslatmak ve cekmek icin spiral yoniini ve ugus mesafesini ayarlayin.
= Kullanicr cubuklari hareket ettirirse gorev yarida kesilir.

Vam;apl—Ab

| Merkez noktasi
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Tek Tikla Video

m Yiikselen ugus: Bir hedef secin ve drone ayarlanan yiikseklige gére hizla yiikselecek ve bir
video ¢ekecektir.

m Dronie ugusu: Bir cekim hedefi secin, ucak ayarlanan mesafeye ve mevcut gimbal acisina
gbre otomatik olarak yiikselecek ve uzaga ucacak ve bir video ¢ekecektir.

m Yoriinge ugusu: Hedefi secin, ugcak mevcut irtifay koruyacak, hedeften yatay mesafeyi
yaricap olarak alacak, hedefin etrafinda dénecek ve bir video ¢ekecektir.

m Spiral ugus: Atig hedefini secin, ugak hedefin Gstiini merkez olarak ve hedeften yatay
mesafeyi i¢ dairenin yaricapi olarak alacak, ayarlanan yaricap farkina gore, tek tip bir hizicin
merkez nokta etrafinda spiral cizecek ve bir video ¢ekecektir.

Tek dokunusla Diizenleme

1. Video materyalini 15 saniyelik kisa bir video olarak tek dokunusla diizenleyin. 5 sablon ve
filtre mevcuttur.

2. Diizenlenen videoyu kaydedin.

3. Galismayi Youtube, Facebook ve Twitter'da paylasin.

Yol Noktasi

Yol noktasi segme ve rota gizme islemlerinin her ikisi de haritada mevcuttur. Drone, yol
noktasi rotasi boyunca varsayilan bir hizda ugar. Bir ilgi noktasi ayarlanirsa, kamera ICN'ye
kilitlenecektir. Kullanici, ugusta veya haritada nokta secme, gecmis rotalar dahil olmak tizere
yol noktalarini ayarlamak icin bir yol segebilir.

Ugusta nokta secimi: Yol Noktasi
1. Yol noktasi olarak ayarlamak icin drone'u bir noktaya kadar kontrol edin.
2. Ucus ytiksekligini ve yontni ayarlamak icin cubuklari, gimbal agisini ayarlamak icin

kadranlari ve ara noktaya ulasirken eylemleri kullanma.
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3. Tiim ara noktalar hazir oldugunda, liitfen ucus hizi, yonlendirme yonii, varis
noktasindaki eylem dahil olmak tizere ara noktalarin rota 6zelliklerini ayarlayin.
4. Yol noktalarn yiirtitltirken POI etkinlestirilir.

Harita tizerinde nokta secme

1. Yol noktasi eklemek icin haritaya dokunun.

2. Ugus irtifasi ve varig noktasindaki eylem dahil olmak tizere yol noktasi niteligini ayarlayin.

3. POl simgesini haritaya siirtikleyin ve irtifasini ve ilgili yol noktalarini ayarlayin.

4. tiim yol noktalari hazir oldugunda, liitfen ugus hizini, emniyet eylemini ve varig
noktasindaki-eylemi-ayarlayin.

5. Yol noktalar yiiriitultrken POI etkinlestirilir.

Rota Gegmisi
1. "Gegmis" listesine girdikten sonra yol noktalarini ve 6zelliklerini "Favori" izerinde Gnizleyin.
2. Gergek zamanli ara nokta takibini baslatmak ve géstermek icin dokunun.
3. Drone havalandiktan sonra tarihi rota olarak ugar.

Yol Noktasi e
A

%3
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SAR Modu

Kullanici APP'de SAR Modunu segebilir. Gergek zamanli GPS koordinatlari ile drone,
kullanicinin arama ve kurtarma yapmasina yardimci olabilir.

GOriintl araytizii: dronun gercek zamanl koordinatini ve zamanini gésterir, dijital
yakinlastirmayi destekler, cevrimici paylasmak icin ekran goriintiileri

Harita araytiz{i: siradan harita ve uydu haritasinda dronun gercek zamanli koordinatini ve
zamanini gosterir, cevrimici paylasmak igin ekran gortintdleri

Hassas inis
Eve Doniis stirecinde, optik akis sensérii ana noktanin tzerindeki inis pisti 6zelliklerini

eslestirecektir. Basarili bir sekilde eslestirildiginde, drone inis pistine tam olarak inecektir.

&

Not: Liitfen énce hassas inisi

Sabit Kanat Modu

Sabit Kanat Modunda, drone yalnizca ileri dogru ucabilir, geriye dogru ugamaz. Kullanici,
asagida gosterildigi gibi ugus hizini ve rotasini kontrol etmek icin cubuklari kullanabilir (Mod
2).

yukari dogru itin yukari
Asagi dogru itin asagi
Sol cubuk sola gegis sola dén
saga gegis saga don
yukari dogru itin hizlandirma
asagi dogru itin yavaslatma
Sag cubuk " -
sola gecis sola dén
saga gegis saga don
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Al Siper Gece Videosu

FIMI MINI 3 yepyeni nesil Al ISP ile donatilmistir ve Siiper Gece Modu devrim niteliginde bir
ylikseltme gecirmistir. Ultra yiiksek hassasiyetli gtiriltli azaltma ile sinyal-gUrdilti orani 4 kat
artarak geceleri diistik 1sikli ortamlarda saf ve parlak goruintiler yakalar. Otomatik modda,
maksimum 25600 ISO hassasiyetini destekler.

® Kamera video modunda, ¢ekim modu seceneklerine tiklayin ve Stiper Gece Modu'nu
secin.

] In Flight (GPS) 3 119« 9000m
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= Manuel modda, APP gece moduna gegmenizi istemezse, liitfen mevcut ortam
parlakligina gére manuel olarak gegis yapin.

%] In Flight (GPS) £ 119 -+ 9000m

@00 | 4KI4D | 566

Notlar:

1. Gece modu su anda 24/25/30fps zelliklerini desteklemektedir.
2. Gece modu yakinlastirmay desteklemez.
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8K Hyperlapse Kayit

Maksimum 8000X6000 ultra yiiksek ¢éziinirliklii gériintii céziiniirligiini destekler. Daha
iyi hizlandinlmis kayit icin 6nizleme kare hizini diistriin. Optimum hizlandirilmis kayit icin
daha yavas bir hizda ugun.

m Kamera video modunda, cekim modu seceneklerine tiklayin ve Hyperlapse
Recording'i secin.

In Flight (6FS) I 119+ += 9000m

-~
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® Video boyutu seceneklerine ayarlardan veya asagidaki ¢oziinrliik ayarlarindan erisin.

7] In Flight (GPS)
e
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® 8K Hyperlapse Kaydi 6gesini segin.

3]

Notlar:

1. Daha iyi sonuglar elde etmek amaciyla hizlandiriimis cekim yapmak icin 50 m veya daha
ytiksek bir irtifada ugulmasi tavsiye edilir.

. Binalar, daglar, evler vb. gibi >15 m mesafedeki statik nesneleri segin.

. Yakin cekim zemin, insanlar, hareket eden araclar vb. segmekten kaginin.

. 8K Hyperlapse Kayit, Stiper Gece Modunu desteklemez.

. 8K Hyperlapse Kayit yakinlastirmayi desteklemez

. 8K Hyperlapse Kaydi dikey yonlendirmeyi desteklemez.
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Pervaneler

m Litfen pervaneleri resimde gésterildigi gibi takin ve gikarin.

m Griisaretli pervaneleri, kollar tizerindeki gri isaretlerle motor montaj tabanina takin.

m Montajdan 6nce saat yoniindeki pervaneleri ve saat yoniniin tersindeki pervaneleri ayirt edin.

m Kurulum igin bir tornavida kullanmaniz ve vidalarin iyice kilitlendiginden emin olmaniz
gerekir.
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Batarya
m Pilizorlamadan itin, pil yerine takildiktan sonra bir "tik" sesi gelecektir.

= Pili ¢tkarmak icin alt tokaya basarak pili disari cekmeniz gerekir.

Batarya tokasi

Giivenlik ipuglari: Uzun stire kullanmayacaksaniz liitfen pili ayri bir yere koyun.
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Sarj etme

m Pili asagida gésterildigi gibi sarj etmek igin USB kablosunu kullanin.

m Sarj olurken pil durum 151§ yanmaya devam eder.

m Sarj islemi tamamlandiginda pil seviyesi 151§ séner.

m Pili 5V/2A ile tam sarj etmek 2,5 saat, 9V/2A ile 1,5 saat ve 9V/3A ile 1 saat suirer.

Not:
1. Sarj cihazinin glicii sarj stiresini etkiler. Sarj siresini saglamak icin litfen QC2.0 ve tzeri
protokole sahip sarj cihazi kullanin. PD protokoli hizli sarj desteklenmez.

2. Sarj sicakhigi 5°C~40°C arasinda degisir. Sicaklik bu araligin tistiinde veya altinda ise pil sarj
edilemez
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Ac¢ma ve kapatma
= A¢mak/kapatmak iin gii diigmesine 2 saniye kisa basma+uzun basma.

m Pil seviyesini kontrol etmek icin glic digmesine kisa streli basin.

Gii¢ diigmesi
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Micro SD karti takin
= Micro SD karti takarken, lttfen pili ¢ikarin.
m SD karti SD kart yuvasina yerlestirin.
m SD karti ¢ikarirken, cikmak icin SD karta basin.
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Gimbal koruyucuyu takin ve cikarin

m Gimbal koruyucuyu gésterildigi gibi takin ve ¢ikarin

Gimbal koruyucuyu ok yoniinde

Gimbal koruyucuyu ok yéniinde

gosterildigi gibi takin gésterildigi gibi gikarin
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Gimbal

FIMI MINI 3 drone, kamera icin sabit bir cekim platformu saglamak tizere ti¢ eksenli mekanik
stabilizasyon teknolojisini kullanan yeni tasarlanmis entegre bir gimbal kamera ile
donatilmistir. Egim ekseni 10 ila -90 derece araliginda kontrol edilebilmekte ve uzaktan
kumanda tizerindeki sol tekerlek veya uygulama arayiizii tizerinden ayarlanabilmektedir.
Kamera, 48 milyona kadar etkin piksel ¢oztiniirlige sahip 1/2 ing CMOS sensér boyutuna
sahiptir. Esdeger odak uzakligi 24 mm olan bozulmamis bir lens ile birlikte gelir ve biiyiik

sahneleri yakalamayi kolaylastirir.

Calisma Modu o0

JESS—I A— ] — Yere yatay
Takip et:
Gimbal'in y6n ile ugagin 6n tarafi arasindaki agi FPV modu:
her zaman sabit kalir. Gimbal, birinci sahis ucus deneyimi

saglamak icin ugagin hareketiyle
senkronize olur.
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Uzaktan kumanda
1 Agma ve kapatma
= Ag¢mak/kapatmak iin glic diigmesine 2 saniye kisa basma+uzun basma.

= Pil seviyesini kontrol etmek icin kisa basin.

Gug diigmesi

36



2 Sarj etme
m Uzaktan kumandayi asagida gosterildigi gibi bir glic adaptériine baglayin.
m RC sarjdayken pil seviyesi isiklari yanip séner.
®m RC tamamen sarj oldugunda, pil seviyesi isiklari séner.

m RC'yi kapali durumda tamamen sarj etmek yaklasik 2,5 saat siirer.
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3 Uzaktan kumandayi baglayin
m Cihazi gosterildigi gibi baglamak icin USB kablosu kullanin.
m Cihazi yerlestirmek icin RC'yi agin.
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4 Video ve Fotograf Cekme
m Fotograf cekmek icin cekim diigmesine basin. iki kisa ses duydugunuzda bir fotograf cekilir.

m Video kaydetmek icin kayit diigmesine basin. Kayd 4 kisa sesle durdurmak igin
tekrar basin.

m Gimbalin egim agsi, sol kadran yukari ve asagi hareket ettirilerek kontrol edilebilir.

Video diigmesi

Fotograf digmesi

Arama
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5 Cubuk Kontrolu
(Mod 1)

leri

SaatyGniinintersine  dmw Right
1
Geriyedogru Asagi
Sol gikartma Dogrugkartma
(Mod 2) iler
Saatysniiniin tersine ¢ wp Sactyoniinde Sol
Asad Geriye dogru
Sol gkartma Sag gkartma
fler (Mod 3) Yukan

Sol gkartma
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Saatydninde

4
Asadi
Sag kartma



Uzaktan Kumanda Eslestirme

Yeni bir uzaktan kumanda veya drone degistirildiginde, litfen uzaktan kumandayi ve
drone'u asagida gosterildigi gibi tekrar eslestirin:

B Drone'u ve uzaktan kumandayi agin.

® 20 saniye bekleyin, ardindan bip sesini duyana kadar kontrol cihazinin gtig

diigmesine uzun basin ve 1sik yanip sénecektir.

m Kuyruk 15191 sonene kadar dronun gti¢ diigmesine uzun basin.

m RC tizerindeki glic diigmesi beyaza déndigiinde ve drone tzerindeki kuyruk 1s1g1

yanmaya devam ettiginde kod eslestirme basarili olur.

Gui¢ diigmesine uzun basin. Gig diigmesine uzun basin.

1. Litfen eslestirme sirasinda drone ve RC'nin 0,5 m icinde kaldigindan emin olun.
2. Drone ve RC'nin pil seviyesinin %30'dan fazla oldugundan emin olun.
3.Eslestirme isleminin siiresi genellikle 10s-60s araligindadir, litfen sabirla bekleyin
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Uzaktan kumandanin isik durumu

Uzak igiklar Uzak durum
Gi¢ diigmesine kisa basin Batarya seviyesini kontrol edin
Giris ve ¢ikis Drone'a bagli degil
Flas yanip sontiyor Aygit yaziimini eslestirme veya giincelleme
Istk yanmaya devam ediyor Baglanti normal
LED1 | LED2 | LED3 | LED4 Pil seviyesi

75 < Pil seviyesi< %100

50 < Pil seviyesi< %74

25 < Pil seviyesi= %49

10 < Pil seviyesi< %24

Uzaktan kumanda pil seviyesinin %10'dan
az oldugunu bildirmek igin bip sesi cikarir.
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Uygulama

Fimi Navi Mini uygulamasini indirin ve ytikleyin, bir FIMI kullanici hesabi kaydedin veya dogrudan
uygulamaya girin.

Not: Daha 6zel ugus modlarinin keyfini ¢ikarmak icin kayit olmaniz ve giris yapmaniz
gerekmektedir.

Goruntl Araylzi

8

1. Giris araytiziine doniin
H Ana ekrana dénmek icin 6gesine dokunun.
2. Gergek zamanli parametre

Ugusta: Drone'un gercek zamanli durumunu
gosterir. 43



: Ana noktadan yiikseklik.
: Ana noktadan uzaklik.
S : Aracin dikey hizi.

Aracin yatay hizi.

: Pil seviyesi sadece inis icin yeterlidir.

: Mevcut GPS sinyallerini goriinttiler. 0-6 diisiik sinyal anlamina gelir ve kirmizi renkte, 7-12 orta

3. Sinyal durumu, pil durumu ve varsayilan ayarlar

sinyal ve sar renkte, 13'ten fazla biiytik sinyal ve beyaz renkte gériinttilenir.

RC sinyalini gérintileyin. RC ayarina girmek icin tizerine dokunun.

: Gergek zamanli pil seviyesini gériintileyin. Pil ayarina girmek icin dokunun.
E : Ayara girmek icin tizerine dokunun.

4.Kamera

Kamera modunu degistirin.

Video kaydetmeye baslamak icin dokunun.

Fotograf cekmeye baslamak igin 6gesine dokunun.

@ : Tek dokunusla video ¢cekmek icin dokunun.
ﬂ : Fotograf modu, video modu, tek dokunusla video ve akilli ugus modu arasindan secim
yapmak icin dokunun.

@ : Cekilen fotograflari ve videolar 6nizlemek igin dokunun.
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5.Akillr ugus

@ : Ara nokta modu, spiral modu, rota modu, tripod modu ve benzeri gesitli anahtar
modlarini degistirin.

: Ugus planlama modu POI, ugus rotasi ve ge¢mis rotayi ayarlamay! icerir.

: Akilli takip; iz takibi, profil takibi ve kilit takibini icerir.
: Spiral ugus.

: Yol Noktasi ugusu.

: SAR modu.

: Hava modu.

: Tripod modu.

: Ugus yond kilitlendi.

: Sabit kanatli.

: Hizlandinlmis mod

6.Gimbal ve gériintli parametresi

E : SD kartin kalan ve toplam depolama alanini gésterir.

! : Kamera parametre ayarlar, EV, ISO, deklansor, video veya fotograf modu,
¢oziniirliik, video boyutu, beyaz dengesi vb. ayarlamak icin dokunun.

: Deklansor parametresini géstermek icin dokunun.
: 1SO parametresini gostermek icin dokunun.

E : EV parametresini gstermek i¢in dokunun.
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Gimbalin mevcut egim aqisini gériintiileyin, Dikey olarak asagrya dogru
inmek icin gimbal iizerine 2 saniyeden fazla uzun basin, merkeze désnmek igin
gimbal tizerine ift tiklayin

Video modunda, Al Stiper Gece Modu icin hizl gecis.
7. lsik 6lclimii ve kilitli pozlama
Is131 6lgmek veya pozlama degerini kilitlemek icin uygulama tizerindeki herhangi bir konuma

dokunun.

8. Harita: Drone'un konumunu gériintiiler. Ozel harita, ydnlendirme topu ve
kilavuzlu haritadan arayiizleri degistirin.

Haritanin arayiizi:




: Drone'u ortalamak i¢in dokunun.

: Drone'un konumunu goriintdleyin.
: Evin konumunu gériintileyin.

: Telefonun konumunu gériintiileyin.
: Yoni diizeltmek icin dokunun.

: Haritayi degistir.

: Home point.

Kilavuzlu haritaya gegmek icin dokunun.
- : Telefonun yoniinii temsil eder.
. : Drone'un telefona gére konumu. Ve dronun yona.

ﬂ : Pusula.

- : Mavi alan dronun yoni anlamina gelir.

9.Kisayollar
]

: Otomatik kalkis icin dokunun.
: Drone'u otomatik olarak indirmek i¢in dokunun.

: Drone'u iade etmek igin dokunun.
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Ucus

Drone'un yoniini ayirt etme
= Gimbal kameranin yan tarafi drone'un kafasidir.
® Durum 15131 ile drone yoniini ayirt edin.

A
Drone basligi

Givenlik ipuglari: Kullanici, yanlis yonden kaynaklanan kaza durumunda, drone'u
calistinrken kuyruguna bakmalidir.
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Ug¢maya hazirlanin

® Hava aracinin ve uzaktan kumandanin pilinin yeterli oldugundan emin olun.

m Pervanenin diizgiin takildigindan ve hasar gérmediginden ve eskimediginden emin olun.
m Gimbal koruyucu kapaginin gikarildigindan ve kamera lensinin temizlendiginden

emin olun.

= SD kartin takili oldugundan emin olun.

Manuel kalkis/inis

m Her iki qubugu da 3 saniye boyunca iceride sabit tutun, pervaneler ddnmeye baslar.

m Pervaneler déndiikten sonra her iki cubugu da birakin ve drone'u ¢ikarmak igin sol gubugu
sikica yukari dogru itin.

= Drone ugus halindeyken cubuklari birakin ve drone otomatik olarak havada asili kalacaktir.

QO OE

Sol Gubuk Sag qubuk Sol qubuk Sag qubuk

m Drone'u indirmek icin sol cubugu yavasca asagi dogru hareket ettirin.
m Drone yere indiginde, sol cubugu 5 saniye boyunca asagi dogru itin ve basili tutun, motorlar
duracaktr.

Sol qubuk Sag cubuk

Guvenlik ipuglari: Drone'un su gegirmezlik islevi yoktur. Liitfen inis ortamina dikkat
edin. Guvenlik icin egimli bir dlizleme inis yapmayin.
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Temel Ucus Operasyonlari

Sol gubuk Asadi

Sag qubuk Inis

=

Sol Cubuk sola Sag cubuk  gag Sola Dondiir Sol cubuk Saga

Sag cubuk  Kafayi Saga Dondiir

Ileri ve geri hareket edin

® ©

Solqubuk  Sag cubuk Yukan Ilerleyin Sol ubuk

® ¥

Sag qubuk Asagi  Geriye dogru hareket et

Sol qubuk  Sag cubuk Sol Sola dogru ug Sol ubuk

& Fas

Sag cubuk Saga  Saga dogru ugun

Not: Cubuk modu FIMI Navi uygulamasinda ayarlanabilir (varsayilan Amerikan elidir).
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Uzaktan Kumanda lletisim Arahg
® Bir hava aracini kullanirken, hava aracinin her zaman optimum iletisim menzili icinde
kalmasini saglamak icin anten konumunu ayarlamanin yani sira uzaktan kumanda ile

hava araci arasindaki yonii ve mesafeyi zamaninda ayarlamak gerekir.

= Anten ve uzaktan kumandanin arkasi 180° veya 270°'lik bir aci olusturdugunda ve
anten diizlemi ugaga baktiginda, uzaktan kumanda ile ucak arasindaki sinyal kalitesinin
optimum duruma ulagmasini saglayabilir.

Not: Uzaktan kumanda sinyaliyle paraziti dnlemek icin liitfen ayni frekans bandinda ayni
anda baska iletisim cihazlari kullanmayin.
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Acil bir durumda pervaneleri durdurun

m Motorlar diizglin bir sekilde kapanamadiginda, liitfen sol cubugu maksimum
aralikta alt ic kisma getirin ve ayni anda 5 saniye boyunca Otomatik eve donis
digmesine basin, motorlar duracaktir.

Givenlik ipuglari: Motorlarin havada durmasini énlemek icin yukaridaki islemi normal ugus
sirasinda yapmayin.
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Ucus Kondisyonu Gereksinimi

1. Drone, tam medeni ehliyete sahip 16 yas st kisiler icin uygundur.
. Drone'u kullanirken insanlardan, hayvanlardan, agaglardan, araclardan ve binalardan biraz

~

uzak durdugunuzdan emin olun. Birisi yaklastiginda ltitfen dikkatli olun.

w

. Drone'u kullanirken havaalanlarindan, demiryollarindan, otoyollardan, yiiksek binalardan,

elektrik direklerinden ve diger tehlikeli ortamlardan uzak durun.

B

Drone'u calistirirken iletisim baz istasyonlari ve yiiksek gliclii antenler gibi karmasik

elektromanyetik sinyallerin bulundugu alanlardan uzak tutun.

o

. Drone'un kalkis noktasina gére ugus yiiksekligi ve mesafesi, ilgili yonetmelikler ve politikalar
temelinde sinirlandirilacaktir.

o

Bu Uriinti yonetmelikler ve politikalar tarafindan yasaklanan yer ve zamanda kullanmayin.
. Kullanicilarin mesru haklarini ve ikarlarini korumak igin, liitfen kullanirken tiriin gtvenlik

~

talimatlarina uyun.

o

Drone'u giglii rlizgarlar, yagmur, kar veya sis gibi kotli hava kosullarinda calistirmayin.

v

Lutfen drone'u iyi bir GPS sinyali olan genis bir yerde calistirin.
10. Kullanicinin ilk ugusunu deneyimli bir profesyonelin rehberliginde yapmasi
onerilmektedir.
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Bakim ve Kalibrasyon

Uzaktan Kumanda Kalibrasyonu

Cubuk kontrolii ve drone ugusu arasinda tutarsizliklar tespit ettiginizde liitfen uzaktan
kumanday: kalibre etmeyi deneyin. Uzaktan kumanda menistinde "RC Kalibrasyonu "nu
secin Merkezi kalibre etmek icin "Baslat "a dokunun, cubuklarn hareket ettirmeyin Merkez
kalibrasyonu basarili oldugunda cubuk kalibrasyonuna gecin Cubuk kalibrasyonu basarili
oldugunda kadran kalibrasyonuna gegin Not: Uzaktan kumanday: kalibre etmeden 6nce

liitfen drone'un giictinii kapatin. RC kalibrasyonu ugus sirasinda mevcut degildir

Pusula Kalibrasyonu

Manyetik alan degisirse, ucus giivenligini saglamak icin pusulanin yeniden kalibre edilmesi
gerekir. Drone'un pusulasinin kalibre edilmesi gerekiyorsa, Uygulama ilgili ipuglar ve
rehberlik verecektir. Ucus kontrol mendistine girdikten sonra, liitfen "pusula kalibrasyonu" nu
secin ve ardindan Uygulamadaki istemlere gore kalibre edin.

Not: Litfen kalibrasyondan 6nce drone'u baglayin. Pusula kalibrasyonu ugus sirasinda
mevcut degildir.

Gimbal Kalibrasyonu

"Gimbal calibration" secenegine tiklayin ve gimbal ayarlari mentistindeki kalibrasyon
sayfasina girin. Drone diizgiin bir sekilde yerlestirildikten sonra kalibrasyonu baslatmak icin
tiklayin. Kalibrasyon islemi sirasinda drone'u hareket ettirmeyin. Kalibrasyon tamamlandiktan
sonra Uygulama arayiiziinde "Kalibrasyon basarili" mesaji gériintiilenir. Uygulama araytizi
"Kalibrasyon basarisiz" gésterirse, litfen yeniden kalibre edin.

Not: Gimbal kalibrasyonu ugus sirasinda kullanilamaz.
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Pervanelerin Bakimi
Pervaneler asinan parcalardir. Hasar gordiiklerinde, ucus gtivenligi ve verimliligi saglamak igin

zamaninda degistirin.

Akl Bakimi
Pili atese atmayin; Pili hirpalamayn; Lityum pilin kapasitesi diistik sicaklik kosullarinda énemli
oOlclide azalir. Pili 0 derecenin altindayken kullanmayin. Pili yakici glinesin altina koymayin.

Gimbal Bakimi
Drone ile entegre olan X8 MINI'nin gimbalinin sékiilmesine gerek yoktur. Litfen drone'u
saklarken kamerayi cizmemeye dikkat edin. Daha iyi gérinti kalitesi icin liitfen kamerayi temiz

tutun.

Drone Otomatik Kontrol
Drone agildiginda drone kendi kendine kontrole girer. Kendi kendine kontrol basarisiz olursa,

Uygulama ilgili ipuglarini agacaktir.

Uriin Yazilimi Yiikseltme

Latfen aygit yazilimi stirimiini diizenli olarak kontrol edin, yeni stirtim Fimi Navi Uygulamasi
tarafindan giincellenerek kullanicilardan giincelleme yapmalari istenecektir. Uygulama drone
ve uzaktan kumanda ile baglandiginda liitfen yeni aygit yazilimini indirin

55



Drone Ozellikleri

Drone

Model: FMWRJ04A3
Boyutlar (katlanmis, pervaneler olmadan):

Uzunluk 145mm x Genislik 85mm x Yakseklik 56mm

Boyutlar (katlanmamis, pervaneler olmadan):

Uzunluk 200mm x Genislik 145mm x Yiikseklik 56mm

Kalkis Agirhgr: Yaklasik 245

Diyagonal Mesafe: 214mm

Maksimum Tirmanis Hizi: 5m/s

Maksimun Inis Hizt: 3,5 m/s

Maksimum Ugus Hizt: 18m/s *deniz seviyesinde riizgarsiz bir ortamda

Maksimum Kalks Yiiksekligi: <4000m

Maksimum Havada Kalma Sresi: 29 dakika *Hava araci razgarsiz kosullarda, gérsel ve kayit modlan
kapaliyken, kalan pil seviyesi %0'a ulasana kadar deniz seviyesinde havada kalirken alcalmstr. Bu
yalnizca referans icindi; litfen gercek ugus sirasinda uygulama istemlerine dikkat edin. Maksimum Ugus
Siiresi: 32 dakika *Hava arac, kalan pi seviyesi %0'a ulasana kadar deniz seviyesinde rizgarsiz
kosullarda 21,6 km/sa hizla ileriye dogru usarken dlciimastr. Bu yalnizca referans isindir; litfen gercek
ugus sirasinda uygulama istemlerine dikkat edin.

Maksimum Egim Agist: 35°

Maksimum Rizgar Hiz: Direnci: 10,7 m/s

Galisma Sicakiik Araligr: 0-40C

Uydu Navigasyon Sistemleri: Beidou/GPS/GLONASS/Galieo

Gezinme Dogrulugu , Dikey : * 0,1m (Gorsel Konumlandirma efkin oldugunda)
£0,5m (GPS etkin oldugunda)
Yatay: £03m (Vision Positioning etkin oldugunda)

£0,5m (GPS etkin oldugunda)
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Uzaktan Kumanda

Model: FMYKQ04A3
Uriin Agimhgr: Yaklasik 2609

Boyutar: 165mm x 89mm x 47mm

Calisma Frekans:

24000 GHz 24835 GHz

5725 Gz 5850 GHz

Maksimum Pil Omri:  saat “Mobil cihaz: sar] etmeden

4 saat “Mobil cihazin sarj edilmesi

g farki pil

Pil Tiiri: Li-ion
Pil Kapasitesi: 3500mAh

Nominal Gerilim: 3.7V

Girig 5V 2&™

Galisma Sicaklik Aralig: 0~40°C

Sarj Sicaklik Araligr: 5~40°C

Maksimum Sinyal Etkili Menzil

(Parazit yok, Engel yok) FCC: Yaklasik 9 km *Yukaridaki veriler dis mekan agik ortam parazitinde slciilmilstir ve cesitli
standartlar altinda tek yénlii doniissiiz uguslar icin en uzak iletisim mesafesidir. Liitfen gercek uuslar sirasinda
uygulamanin dénis istemlerine dikkat edin.

Minimum Gecikme Siiresi: Yaklasik 120 milisaniye

Desteklenen Mobil Cihaz Arayiiz Tipleri: Lightning, USB-C
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Gimbal

Ug eksenli Mekanik Gimbal: -110° ~ 40° (Pitch)
-40° ~ 40°(Roll)
-40° ~ 40°(Yaw)
Kontrol Edilebilir Donis Araligi: 10° ~-90° (Pitch) Acisal
Titresim Aralig: £0,005°

Kamera

Goériintii Sensbrii: 1/2 ing CMOS
Lens: FOV 79°

Diyafram : f1.6

Format Uzunlugu : 4,71 mm

Format Esdegeri: 24mm

Odak: Tila o

Etkin Piksel: 4800 milyon piksel

150 Aralig: Video Manuel 100-6400

Video Otomatik 100-25600

Fotograf 100-6400

Deklansér Hizi: 1/8000s-2s

Maksimum Fotograf Boyutu: 8064x6048

Maksimum Video Gézinirligii:
3840x2160@60/30/25/24fps Maksimum Bit Hizi: 100Mbps
Video Formati: MP4

Dosya Sistemi: FAT32/exFAT

Fotograf Formati:JPG

Dijital Yakinlastirma: 12x

Akilli Ucus Bataryasi

Kapasite : 2200mAh
Agrriik: Yaklasik 859

Nominal Voltaj : 7,7V

Sinirl Voltaji Sar Etme : 8,8V
Pil Tipi : Li-ion 28

Eneriiz 16,92Wh

Sarj Sicakligi : 5-40 C

Akilli Ugus Bataryasi Plus

Kapasite: 3100mAh
Agrriik: Yaklask 1069
Nominal Voltaj : 7,2V

Sinirh Voltaj sarj Etme : 8,4V
Pil Tari = Li-ion 25

Enerji: 22,32Wh

sarj Sicakligi : 5-40 T
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Resmi web sitesi: www.fimi.com

Misteri hizmetleri e-postasi: support@fimi.com

Hizmet hatti: 400-661-0908

Uretici : Shenzhen FIMI Robot Technology Co, Ltd

Adres No.1213-1217, 12F, Bati Blok, Tianliao Binasi, 1133 Xueyuan Caddesi,
Taoyuan Caddesi , Nanshan Bélgesi, Shenzhen $Sehri, Guangdong Eyaleti, Cin
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